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1 Dati personali e formazione

• Nato a Bologna, il 17 Giugno 1968.

• Laurea in Ingegneria Elettronica conseguita presso l’Università di Firenze il 27 Luglio 1993,

con voto 110/110 e lode.

• Titolo di Dottore di Ricerca in Ingegneria dei Sistemi conseguito presso l’Università di

Bologna, il 7 Luglio 1997.

2 Posizione accademica

• Dall’1/11/1996 al 28/02/2001: Ricercatore Universitario del settore scientifico-disciplinare

K04X (Automatica), presso il Dipartimento di Ingegneria dell’Informazione dell’Università

di Siena.

• Dall’1/3/2001 al 30/9/2006: Professore Associato del settore scientifico-disciplinare ING-

INF/04 (Automatica), presso il Dipartimento di Ingegneria dell’Informazione dell’Univer-

sità di Siena.

• Dall’1/10/2006: Professore Ordinario del settore scientifico-disciplinare ING-INF/04 (Au-

tomatica), presso il Dipartimento di Ingegneria dell’Informazione dell’Università di Siena.

3 Didattica, formazione, valutazione

3.1 Attività didattica

• Titolare del corso di Sistemi dinamici (9 CFU), Corsi di Laurea in Ingegneria Informatica

e dell’Informazione e in Ingegneria Gestionale, Università di Siena, dall’A.A. 2012-13 ad

oggi.

• Titolare del corso di System Identification and Data Analysis (9 CFU) , Corsi di Laurea

Magistrale in Computer and Automation engineering e Ingegneria Gestionale, Università

di Siena, dall’A.A. 2013-14 ad oggi.

• Titolare del corso di Identificazione e Analisi dei Dati (9 CFU) , Corsi di Laurea Magistrale

in Ingegneria Informatica e Ingegneria Gestionale, Università di Siena, dall’A.A. 2010-11

al 2012-13.

• Titolare del corso di Sistemi dinamici (9 CFU), Corso di Laurea in Ingegneria dell’Auto-

mazione, Università di Siena (sede di Arezzo), dall’A.A. 2009-10 al 2011-12.
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• Titolare del corso di Nonlinear filtering (5 CFU) , Corso di Dottorato in Ingegneria

dell’Informazione, Università di Siena, 2010.

• Titolare del corso di Identificazione e Analisi dei Dati (5 CFU) , Corsi di Laurea in In-

gegneria Informatica e Ingegneria Gestionale, Università di Siena, dall’A.A. 2001-02 al

2009-10.

• Titolare del corso di Identificazione e Analisi dei Dati II (5 CFU) , Corsi di Laurea Speciali-

stica in Ingegneria Informatica e Ingegneria Gestionale, Università di Siena, dall’A.A. 2003-

04 al 2009-10.

• Titolare del corso di Fondamenti di Automatica (6 CFU), Corso di Laurea in Ingegneria

dell’Automazione, Università di Siena (sede di Arezzo), dall’A.A. 2001-02 al 2008-09.

• Titolare del corso complementare Laboratorio di Matlab (2 CFU), per tutti i Corsi di

Laurea della Facoltà di Ingegneria dell’Università di Siena, dall’A.A. 2002-03 al 2008-09.

• Titolare del corso complementare Laboratorio di Matlab e Simulink (2 CFU), Corso di Lau-

rea in Ingegneria dell’Automazione, Università di Siena (sede di Arezzo), negli A.A. 2003-04

e 2004-05.

• Titolare del corso di Statistica, nell’ambito del Master Universitario di secondo livello

“E2C: Economia Digitale & E-business”, Università di Siena, A.A. 2002-03 e 2003-04.

• Titolare del corso di Modellistica e Identificazione, Corso di Laurea in Ingegneria Informa-

tica, Università di Siena, A.A. 1999-00 e 2000-01.

• Esercitazioni e cicli di lezioni per i corsi di Teoria dei Sistemi, Controlli Automatici, Mo-

dellistica e Identificazione, nei Corsi di Laurea in Ingegneria Informatica e Ingegneria delle

Telecomunicazioni, Università di Siena, A.A. dal 1996-97 al 1998-99.

• Ciclo di esercitazioni per il corso di Controllo dei Processi, Diploma Universitario in

Ingegneria Elettronica, Università di Firenze, A.A. 1994-95.

3.2 Attività di formazione

• Membro del Comitato Tecnico Scientifico e docente per vari corsi IFTS finanziati dalla

regione Toscana, a partire dal 1999.

• Progettazione, preparazione didattica e docenza nel corso “Automazione a distanza”,

nell’ambito del Progetto TRIO, finanziato dalla Regione Toscana, 2000-01.
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• Progettazione, preparazione didattica e docenza nel corso di formazione professionale

“Meccatronica nei processi produttivi”, Centro Formazione Nuove Tecnologie, Poggibonsi

(Siena), 1998.

3.3 Attività di valutazione

• Iscritto all’Albo dei Valutatori della CRUI dal 2006.

• Valutatore Esterno nell’ambito del Progetto CRUI CampusOne per 5 Corsi di Laurea

(2003-04).

• Membro della Commissione di Autovalutazione del Corso di Laurea in Ingegneria Infor-

matica, Università di Siena, nell’ambito del progetto CampusOne, 2003.

• Membro del Comitato Tecnico Scientifico nell’ambito del progetto “Valutazione D.U.”,

per la valutazione dei Corsi di Diploma Universitario finanziati dalla Regione Toscana,

Progetto TRIO, 1999-00 e 2000-01. Co-autore del rapporto finale “Attività di Valutazione

dei Diplomi Universitari” per gli A.A. 1998-99 e 1999-00.

3.4 Laboratori

• Dal 1997 ha collaborato alla realizzazione e allo sviluppo del laboratorio di Automatica

e Robotica dell’Università di Siena. Attualmente il laboratorio consta di tre locali, per

complessivi 280mq. circa, con 35 postazioni di lavoro e numerosi processi e sistemi robotici.

• Dal 1999 ha partecipato allo sviluppo del laboratorio remoto Automatic Control Telelab

(ACT), che consente di svolgere esercitazioni di controlli automatici in tempo reale attra-

verso la rete internet, su processi fisici presenti nel laboratorio di Automatica e Robotica

dell’Università di Siena. Il telelaboratorio ACT è disponibile a tutti, all’indirizzo web

www.dii.unisi.it/control/act.

Il software del telelaboratorio ACT, sviluppato in collaborazione con M. Casini, D. Prat-

tichizzo e A. Vicino, è coperto dai diritti d’autore, ed è stato registrato presso il Registro

Pubblico dei programmi per elaboratore, in data 21/12/2001 (N.ro progressivo 002113,

Ordinativo D002741).

• Dal 2002 al 2006 è stato responsabile del “Laboratorio Moduli Professionalizzanti”, un’aula

attrezzata utilizzata da tutti i Corsi di Laurea della Facoltà di Ingegneria di Siena.
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4 Attività accademiche

4.1 Ateneo

• Membro della Commissione Relazioni internazionali dal 2013 ad oggi.

• Delegato della CRUI per il Comitato Nazionale per l’IFTS (Istruzione e Formazione

Tecnica Superiore), dal 2004 al 2006.

• Delegato del Rettore dell’Università di Siena per la Formazione Professionale, dal 2002 al

2006.

• Esperto di valutazione nel Gruppo di Supporto al Progetto VAI (Valutazione Integrata

delle Attività didattiche e di ricerca dell’Ateneo di Siena). Tutor per il processo di auto-

valutazione di 15 Corsi di Laurea dell’Università di Siena nel 2002, di 11 Corsi di Laurea

nel 2003, di 8 nel 2004.

4.2 Facoltà e Dipartimento

• Direttore del Dipartimento di Ingegneria dell’Informazione e Scienze Matematiche dall’1/11/2015.

• Preside della Facoltà di Ingegneria dell’Università di Siena, dal 2011 al 2012.

• Coordinatore della Commissione per il Riordino degli Studi della Facoltà di Ingegneria,

dal 2009 al 2012.

• Presidente del Comitato per la Didattica del Corso di Laurea in Ingegneria Informatica e

dell’Informazione, Università di Siena, dal 2013.

• Presidente del Comitato per la Didattica del Corso di Laurea in Ingegneria dell’Automa-

zione, Università di Siena (sede di Arezzo), dal 2003 al 2010.

• Delegato del Preside della Facoltà di Ingegneria, per la sede distaccata di Arezzo, dal 2005

al 2011.

• Membro della Giunta del Dipartimento di Ingegneria dell’Informazione, Università di

Siena, dal 2008.

• Responsabile di vari progetti di didattica integrativa finanziati dalla Regione Toscana -

Fondo Sociale Europeo, tra cui:

- percorso formativo “Moduli Professionalizzanti in Automazione Industriale e Roboti-

ca” nel Corso di Laurea in Ingegneria Informatica, Università di Siena, per gli anni
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2002 (finanziamento di 138.000 Euro), 2003 (95.000 Euro), 2004 (75.000 Euro), 2005

(75.000 Euro)

- progetto “Interventi di qualificazione dell’attivit formativa nei percorsi universitari”

per la Facoltà di ingegneria dell’Università di Siena, per gli anni 2007 (84.000 Euro),

2008 (84.000 euro), 2009-10 (169.000 euro).

• Membro del Collegio Docenti del Dottorato in Ingegneria dell’Informazione dell’Università

di Siena. Nell’ambito del collegio, fa parte del gruppo di lavoro che ogni anno istruisce e

propone i corsi di dottorato.

• Membro del Collegio Docenti del Dottorato in Automatica, Robotica a Bioingegneria del-

l’Università di Pisa, 2002-03.

• Membro della Commissione Edilizia del Dipartimento di Ingegneria dell’Informazione,

Università di Siena, dal 1998 al 2006.

• Membro della Commissione Laboratori del Dipartimento di Ingegneria dell’Informazione,

Università di Siena, dal 1997 al 2003.

• Membro dei Comitati per la Didattica del Corso di Laurea e del Corso di Diploma

Universitario in Ingegneria Informatica, Università di Siena, nell’A.A. 2001-02.

• Membro dei Comitati per la Didattica dei Corsi di Diploma Universitario in Ingegneria

Informatica e Ingegneria delle Telecomunicazioni, Università di Siena, per gli A.A. 1997-98

e 1998-99.

4.3 Commissioni di esame

• Presidente della Commissione Giudicatrice del concorso di ammissione alla Scuola di

Dottorato di Ricerca in Ingegneria dell’Informazione, Università di Siena, a.a. 2008-2009.

• Membro della Commissione Giudicatrice nella Procedura di valutazione comparativa per 1

posto da professore di seconda fascia, S.S.D. ING-INF/04, Facoltà di Ingegneria, Università

di Padova, 2006.

• Membro della Commissione di esame finale del Dottorato in Ingegneria dell’Informazione,

Università di Siena, XV ciclo, 2003.

• Membro della Commissione di esame finale del Dottorato in Automazione e Robotica

Industriale, Università di Pisa, XIV ciclo, 2002.
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• Membro della Commissione Giudicatrice nella Procedura di valutazione comparativa per

1 posto da ricercatore universitario, S.S.D. K04X, Facoltà di Ingegneria, Università di

Bologna, III Sessione 2000.

5 Attività organizzative e editoriali

• Associate Editor per la rivista Automatica, dal 2013 ad oggi.

• Associate Editor per la rivista IEEE Transactions on Automatic Control, dal 2002 al 2005.

• Associate Editor per la rivista Journal of Control Science and Engineering, dal 2006 al

2010.

• Membro del Conference Editorial Board della IEEE Control Systems Society, dal 2000 al

2003. Associate Editor per la IEEE Conference on Decision and Control e la American

Control Conference.

• Membro del Program Committee delle seguenti conferenze internazionali:

– 1st IFAC Workshop on Linear Parameter Varying Systems (Grenoble, France, 2015)

– 8th IFAC Symposium on Robust Control Design (Bratislava, Slovak Republic, 2015)

– 17th IFAC Symposium on System Identification (Beijing, China, 2015)

– IEEE Joint Symposium on Computer-Aided Control System Design and Systems

with Uncertainty (Hyderabad, India, 2013)

– IFAC Joint conference on System Structure and Control, Time-Delay Systems, Frac-

tional Differentiation and Its Applications (Grenoble, France, 2013)

– 7th IFAC Symposium on Robust Control Design (Aalborg, Denmark, 2012)

– 16th IFAC Symposium on System Identification (Brussels, 2012)

– 2011 IEEE International Conference on Intelligent Robotics, Automations and Ap-

plications (Gwangju, Korea, 2011)

– 2011 IEEE Multi-Conference on Systems and Control (Denver, 2011)

– 7th International Conference on Informatics in Control, Automation and Robotics

(Funchal, 2010)

– 2010 IEEE International Symposium on Computer-Aided Control System Design

(Yokohama, 2010)

– 15th IFAC Symposium on System Identification (Saint-Malo, 2009)
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– 6th International Conference on Informatics in Control, Automation and Robotics

(Milan, 2009)

– 5th IFAC Symposium on Robust Control Design (Toulouse, 2006)

– 2005 American Control Conference (Portland, 2005);

– 43rd IEEE Conference on Decision and Control (Bahamas, 2004).

• Organizzatore delle seguenti sessioni invitate in conferenze internazionali:

– “Piecewise affine models and quantized information”, 16th IFAC Symposium on

System Identification, Brussels (Belgium), 2012.

– “Current trends in identification of switched and piecewise affine systems”, 15th IFAC

Symposium on System Identification, Saint-Malo (France), 2009.

– “Positive polynomials and LMI optimization with applications to robust control”,

16th IFAC World Congress, Prague, 2005.

– “Positive polynomials in control”, 42nd IEEE Conference on Decision and Control,

Maui (USA), 2003.

• Organizzatore del workshop “Clearance of flight control laws”, Siena, 26 Settembre 2008.

• Organizzatore del mini-workshop su “Convex optimization techniques for control system

analysis and design”, Siena, 30 Giugno 2003.

• Organizzatore della “Scuola Avanzata su Identificazione e Controllo Robusto”, nell’ambito

del Progetto MURST-PRIN “Tecniche robuste per il controllo di sistemi incerti”, Siena,

8-9 Novembre 2002.

• Organizzatore del Workshop internazionale Robustness in Identification and Control, Sie-

na, 30 Luglio - 2 Agosto, 1998.

• Nominato “outstanding reviewer” per la rivista Automatica negli anni 1999 e 2007.

• Senior Member della IEEE.

• Membro dell’IFAC Technical Committee on Robust Control e dell’IEEE Technical Com-

mittee on Systems with Uncertainty.

• Afferente al Centro per lo Studio dei Sistemi Complessi (CSC) dell’Università di Siena e al

Centro interdipartimentale di ricerca sul cambiamento politico (CIRCaP) dell’Università

di Siena.

8



6 Attività di ricerca e di promozione della ricerca

6.1 Principali tematiche di ricerca

• Identificazione e filtraggio di sistemi dinamici

• Controllo robusto

• Tecniche di ottimizzazione per il controllo

• Sistemi autonomi e robotica mobile

• Sistemi di guida, navigazione e controllo in ambito aerospaziale

6.2 Progetti di ricerca

Responsabile

• “SSCAM: Studio di sistemi di controllo di assetto per minisatelliti”, in collaborazione con

Aerospazio Tecnologie, nell’ambito del Bando Unico R&S Regione Toscana, 2012.

• “SSOA: Sviluppo di sensori ottici avanzati”, in collaborazione con Aerospazio Tecnologie,

nell’ambito del Bando Unico R&S Regione Toscana, 2008.

• “COFCLUO - Clearance of flight control laws using optimization”, European Commission

(6th FP), 2007-2010.

• “Algoritmi di localizzazione, costruzione di mappe e pianificazione del moto per squadre

di veicoli autonomi eterogenei”, MIUR-PRIN (Unità di Siena), 2006-07.

• “Tecniche ed algoritmi per la navigazione autonoma di squadre di robot mobili”, PAR

(Università di Siena), 2006-07.

• “Algoritmi di identificazione e filtraggio ad incertezza garantita per velivoli non pilotati ”,

MIUR-PRIN (Unità di Siena), 2003-04.

• “Uso di tecnologie satellitari per il controllo della navigazione aerea e marina in spazi

vincolati”, MURST-PRIN (Unità di Siena), 2001-02.

• Progetto CNR Giovani Ricercatori - Agenzia 2000: “Tecniche ed algoritmi per la costru-

zione di mappe e la localizzazione di robot mobili in ambienti non strutturati”, 2000.

• “Propulsore elettrico di alta potenza per grandi piattaforme satellitari”, in collaborazione

con Aerospazio Tecnologie srl, Ministero delle Attività Produttive, 2007-2010.
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• “Sistema propulsivo elettrico per piccole piattaforme satellitari avanzate”, in collaborazio-

ne con Aerospazio Tecnologie srl, Ministero delle Attività Produttive, 2005-2008.

• “Tecniche di guida, navigazione e controllo per sistemi spaziali”, in collaborazione con

Aerospazio Tecnologie srl, DOCUP 1.8 (Ricerca Industriale), Regione Toscana, 2006-07.

• “Tecniche di identificazione e stima di sistemi complessi per apparecchiature operanti in

vuoto, in condizioni termiche gravose”, in collaborazione con Aerospazio Tecnologie srl,

DOCUP 1.8 (Ricerca Industriale), Regione Toscana, 2005.

• “Sensori diagnostici avanzati per plasmi e sviluppo di software per l’acquisizione e l’a-

nalisi dei dati”, in collaborazione con Aerospazio Tecnologie srl, DOCUP 1.8 (Ricerca

Industriale), Regione Toscana, 2004.

• “Tecniche di acquisizione, condizionamento e analisi di segnali provenienti da apparec-

chiature satellitari operanti in vuoto”, in collaborazione con Aerospazio Tecnologie srl,

DOCUP 1.8 (Ricerca Industriale), Regione Toscana, 2003.

Partecipazioni

• UE Project ACANTO: “A cyberphysical social network using robot friends”, H2020, 2015-

2018.

• UE Project DALi: “Devices for Assisted Living”, FP7, 2011-2014.

• UE Project ADDRESS: “Active distribution network with full integration of demand and

distributed energy resources”, FP7, 2010-2013.

• “Development of an information technology tool for the management of european southern

lagoons under the influence of river-basin runoff - DITTY Project”, Specific Programme:

Energy, Environment and Sustainable Development, European Commission, 2003-05.

• “Tecniche ed algoritmi per l’identificazione e il controllo robusto di sistemi dinamici”,

MIUR-FIRB, 2003-04.

• “Tecniche ed algoritmi di ottimizzazione per il controllo robusto di sistemi con incertezza

strutturata”, PAR (Università di Siena), 2003-04.

• “Monitoraggio, modellizzazione e analisi della Riserva Naturale Lago di Montepulciano”,

Provincia di Siena, 2003-04.

• “Modellizzazione di processi fisici e biologici in ecosistemi acquatici a rischio: la laguna di

Orbetello”, Regione Toscana, 2002-03.
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• “Attività del Centro per lo Studio dei Sistemi Complessi”, Fondazione MPS, 1999, 2001 e

2003.

• “TEMA - Esplorazione a squadre di agenti mobili”, ASI, 2000-02.

• “Identificazione e controllo robusto di sistemi dinamici incerti”, PAR (Università di Siena),

2002.

• “Monitoraggio ambientale in sistemi lagunari e lacustri: modellistica, predizione e raccolta

dati con sensori autonomi mobili”, PAR (Università di Siena), 2001.

• “Metodi di localizzazione, pianificazione e controllo per rover autonomi”, ASI, 1997-99.

• “Robust control with nonlinear dependence on uncertain parameters”, Progetto INTAS

(CEE) in collaborazione con DLR-Munich (Germania), University of St. Petersburg

(Russia), Accademy of Sciences of Moscow (Russia), 1996-97.

• “Algoritmi per l’identificazione e il controllo robusto di sistemi incerti”, CNR, 1996-97.

• “Identificazione e controllo di sistemi incerti”, MURST 60%, 1994-96.

• “Identificazione e controllo robusto di sistemi incerti”, MURST 40%, 1993-96.

6.3 Brevetti e diritti d’autore

• M. Casini, A. Garulli, D. Prattichizzo e A. Vicino, Software per la costruzione di un Telela-

boratorio di Automatica (www.dii.unisi.it/control/act). Copyright registrato presso

il Registro Pubblico dei programmi per elaboratore, N.ro progressivo 002113, Ordinativo

D002741, 21/12/2001.

6.4 Periodi di ricerca presso università straniere

• Marzo-Aprile 1996: visiting scientist presso il Department of Mechanical and Environmen-

tal Engineering della University of California at Santa Barbara, USA.

• Settembre 1999: visiting scientist presso il Department of Electrical Engineering della

University of Linköping, Svezia.
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7 Elenco delle Pubblicazioni

7.1 Libri e Special Issues

[L1] A. Garulli, A. Tesi and A. Vicino (Editors), Robustness in Identification and Control,

Lecture Notes in Control and Information Sciences, no. 245, Springer-Verlag, 1999.

[L2] A. Garulli and A. Vicino (Guest Editors), Special Issue “Robustness in Identification and

Control”, su International Journal of Robust and Nonlinear Control, vol. 11, no. 7, June

2001.

[L3] D. Henrion and A. Garulli (Editors), Positive Polynomials in Control, Lecture Notes in

Control and Information Sciences, no. 312, Springer-Verlag, 2005.

[L4] G. Chesi, A. Garulli, A. Tesi and A. Vicino, Homogeneous Polynomials Forms for Robust-

ness Analysis of Uncertain Systems, Lecture Notes in Control and Information Sciences,

no. 390, Springer-Verlag, 2009.

7.2 Pubblicazioni su riviste internazionali

[J1] L. Chisci, A. Garulli and G. Zappa, “Fast algorithms for generalized predictive control”,

System and Control Letters, vol. 23, pp. 339-348, 1994.

[J2] L. Chisci, A. Garulli and G. Zappa, “Recursive state bounding by parallelotopes”,

Automatica, vol. 32, pp. 1049-1056, 1996.

[J3] L. Chisci, A. Garulli and G. Zappa, “Fast parallel LQ regulator design for adaptive

control”, Int. J. of Adaptive Control and Signal Processing, vol. 11, pp. 395-413, 1997.

[J4] L. Chisci, A. Garulli, A. Vicino and G. Zappa, “Block recursive parallelotopic bounding

in set membership identification”, Automatica, vol. 34, pp. 15-22, 1998.

[J5] A. Garulli, B. Z. Kacewicz, A. Vicino and G. Zappa, “Reliability of projection algorithms

in conditional estimation”, Journal of Optimization Theory and Applications, vol. 101,

no. 1, pp. 1-14, 1999.

[J6] A. Garulli, A. Vicino and G. Zappa, “Optimal induced-norm and set membership state

smoothing and filtering for linear systems with bounded disturbances”, Automatica, vol.

35, no. 5, pp. 767-776, 1999.
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[J7] A. Garulli, “Tight error bounds for projection algorithms in conditional set membership

estimation”, Systems and Control Letters, vol. 37, no. 5, pp. 293-300, 1999.

[J8] A. Garulli, A. Vicino and G. Zappa, “Conditional central algorithms for worst-case

set membership identification and filtering”, IEEE Transactions on Automatic Control,

vol. 45, no. 1, pp. 14-23, 2000.

[J9] A. Garulli, B. Z. Kacewicz, A. Vicino and G. Zappa, “Error bounds for conditional al-

gorithms in restricted complexity set membership identification”, IEEE Transactions on
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